WRa300

Bewegungen mit 3-4 Achsen

Die kartesischen Roboter in der Stand-Alone-Version sind die ideale
Lésung fur Dosier-, Fras-, Schraub- und SchweiBanwendungen,

die eine hohe Flexibilitat und Prazision, einfache Programmierung
und Bedienung sowie geringe Investitionen erfordern. Die in

den Standardausfiihrungen enthaltene ALPHA-Elektronik bietet
modernste Funktionen und Leistungen.

WRa300 ist ein kartesischer Roboter verfugbar sind. WRa300 wird Uber

mit 3-4 interpolierten Achsen und einem den PC programmiert und Uber
Arbeitsbereich von 300x300mm. Er das mitgelieferte Bedienfeld ALPHA
zeichnet sich durch Flexibilitat, hohe CP gesteuert. Er verwaltet bis zu
Prazision und Wiederholgenauigkeit 100.000 Punkte, aufgeteilt in 255

in den verschiedenen Vorgangen Bearbeitungsprogramme. Die grafische
aus. Die Mechanik besteht aus Benutzeroberflache ist intuitiv, das
Schraubenachsen mit hochsteifen System importiert Dateien im Format.
Kugelumlauffuhrungen und die dxf, Gerber oder Excel. Mit der neuen
Tragkonstruktion aus Aluminiumprofilen. Funktion UNTERPROGRAMME
WRa300 wird durch das System koénnen in kurzer Zeit sehr komplexe
Motion-Control ALPHA von Alutec Vorgange durchgefUhrt werden. FUr die
Group gesteuert, das zusammen mit Dosierungsanwendungen garantieren
der neuen proprietaren Software ALPHA die 3D-Interpolation, die Funktion
sowohl fur den Standalone-Betrieb Continuous Path, das automatische
als auch fUr die Kommunikation mit Kalibrierungssystem und die hohe
roboterfremden Systemen wie CAN- mechanische Prézision héchste

open und RS232 seriell oder mit 16 Ein-/  AusfUhrungsqualitat. Der WRa300 wird
Ausgangen maBgebliche Leistungen komplett mit Schutzeinrichtungen und
und neue Funktionen garantiert, CE-Zulassung geliefert.
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X/Y/Z {R} Arbeitsbereich (mm) 300 /300 /145

Maximale Last / mit Achse {R} 10 Kg X/ 5 Kg Werkzeug , (8 Kg) R

Maximale Geschwindigkeit X,Y,Z 400 (mm/Sek) MAX mit Schutz —==
Wiederholgenauigkeit +0.015 mm/Achse , coe|
Auflésung 0.004 mm/Achse N 600 =
Spindelsteigung 8 mm

Systemspeicher 100.000 Punkte / 255 Programme

Motoren Schrittmotoren (Stepper motors)

Interpolation point to point & continuous path

Programmierverfahren Fernsteuerungsmodus Uber PC-Software

Ein-/Ausgénge 16 input / 16 output

Externe Schnittstellen USB / RS232 /Optionaler Analogausgang

Stromversorgung 100-240 VAC, 50/60 Hz 500 Watts (1

Abmessungen (LXTxH) mm 600x635x930 ﬂﬂ
Gewicht 49 Kg = ]




